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AC1059E
50KHZ  多功能12位A/D板
· ISA总线，兼容1059
· 16路单端输入10V、±5V、(​10V

· 输入程控放大器，G＝1，2，5，10倍
· A/D工作方式：查询、定时器触发、外触发、中断
· 数字I/0  24路可编程（8255）
· 2路12位D/A，输出5V、10V

· 2路16位数字脉冲计数器、发生

W & W     LAB
(C) 2001/10

AC1059E板简介
AC1059E兼容原1059，改进如下：

· 输入DB37插座更换为DB25插座，兼容AC157端子板。

· 二路12位D/A。

· 二路计数器可以作为脉冲发生器。
     AC1059E是一款多功能的12位A/D板。AC1059E具有：16路模拟输入（单端）、输入程控放大G＝1，2，5，10倍、板上16位定时器可自动控制采样速度（20uS－65mS/次，1uS的时钟基准）、多种工作方式：软件启动；外触发启动定时器；外触发启动单次转换（突发－BURST模式）、A/D的结束判断：软件查询或硬件中断、24路可编程数字I/O(8255)，二路12位D/A转换器及2路16位计数器（8253）可应用于数字脉冲计数或频率测量或发生脉冲。一套AC1059E可方便的构成廉价的多功能模拟信号采样、测量或控制系统。
主要特点 、性能：
· 12位 A/D，BB公司ADS7816,  A/D内置1微秒采样保持器。  
· 单端输入, 输入阻抗>100MΩ, 最大输入电压: < +12V / －12V，DB25孔式输入连接器。
· 输入为双极性输入幅度：SYMBOL 177 \f "Symbol"  5V、SYMBOL 177 \f "Symbol"  10V，单极性输入幅度：０－      10V，输入程控放大器，放大倍率：1，2，5，10倍。对应输入幅度及精度如下：

	放大倍率
	单极性输入
	双极性输入
	 精度
	 分辨率

	G＝1
	0－10V
	0－(5V
	0.1%
	SYMBOL 177 \f "Symbol" 1LSB

	G＝2
	0－5V
	0－(2.5V
	0.2%
	SYMBOL 177 \f "Symbol" 1LSB

	G＝5
	0－2V
	0－(1V
	0.3%
	SYMBOL 177 \f "Symbol" 1.5LSB

	G＝10
	0－1V
	0－(0.5V
	0.3%
	SYMBOL 177 \f "Symbol" 1.5LSB


     A/D最大通过率: 50KHZ ，输入通道建立时间<10uS。
· 可编程数字I/O, 24路（8255），TTL电平兼容。26脚扁平电缆插座输出: 高电压 > 3.5V,低电压 < 0.4V，  输出下拉电流 > 2ｍＡ/路，上 拉 >2mA，输入电流：<0.1mA

· 二路12位D/A转换器，输出5V、10V（开关选择），输出精度0.1%，分辨率 SYMBOL 177 \f "Symbol" 1LSB，输出建立时间50uS，输出驱动电流<5mA。

· AC1059E占用4条PC I/O地址线, I/O地址可从200H-2F0H间选择，占用中断可以从IRQ3，5，7中由跳线器选择一个。
·  二路数字脉冲计数、发生器，最大输入频率8MHZ，计数长度16BIT二进制， 0－65535。计数器占用板上8253的通道0，1号。计数脉冲由DB25插座或10脚扁平电缆插座输入/输出， TTL电平，输入0－5V，输出TTL电平，驱动能力2毫安。
·  A/D的工作模式：软件启动、定时器启动、外触发定时器启动、外触发启动(BURST 模式）。结束检测方式：软件查询或中断。 外触发启动及BURST模式以输入的数字信号的上升边沿为准，延时小于1微 秒。
·  尺寸：12X10.5厘米。工作温度0－60度。

· 1059占用16个I/O地址。译码范围：200H-2FFH，跳线器选择。
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.2.  AC1059E跳线器设置

2-1: S3 I/O地址选择
    S3－4位跳线选择器是AC1059E的I/O地址选择跳线器, 位于AC1059E板的中部分。AC1059E占用4位（A0-A3)地址线, I/O译码由A4-A7，4位决定（A9A8＝10， 2H, 已由硬件决定），AC1059E的I/O空间为200H-2FFH。S3按二进制方法定，S3的1号跳线位置对应选择地址A4（空：1，插上：0），4号对应A7。S3的选择方式如下：
     S3              

	A4
	A5
	A6
	A7

	－
	X
	X
	X

	1
	2
	3
	4


   注意:  以下当跳线器为短路器短路时,  表示为:  "X"，当跳线器为开路时,  表示为:  "-"

AC1059E的实际操作地址:  ADR =  基地址(BASE) + 偏移地址(OFFSET)

BASE由S3选择, 为200H - 2FFH。例: 欲选择ADR=210H, 上面是S3＝210H的设置方法
 （*  此地址为出厂时的缺省地址）
注：
1。
AC1059E的译码地址为：200－2FFH

2。
PC 常用I/O地址：210H－260H，280H－2E0H

2-2: S5、S6模拟输入极性及输入基本量程选择
AC1059E可以工作在单极性（0-10V）或双极性状态（(​5、(​10V），对应的输入范围见前面的简介，输入由S5、S6跳线器可选择。 AC1059E的输入量程=基本量程/G。（G为程控放大倍率）。

开关位置定义如下：
	基本量程
	S5
	S6

	0-10V
	1、2
	1、2

	(​5V
	2、3
	1、2

	(​10
	1、2
	2、3


跳线器示意图：

S5   1

	。
	。
	。

	1
	2
	3


S6   1

	。
	。
	。

	1
	2
	3


2-3: AC1059E中断选择
位于板中下部的三位跳线器S2（位置见附录）用于选择A/D的中断，S2的位置1，2，3对应PC中断7，5，3号。S2只能有一位被选中。常用中断为：IRQ5、IRQ7。如果不需要中断，可以将跳线器拔掉。

2-4：D/A输出范围选择：

AC1059E具有二路D/A转换器，输出通道“0”、“1”，分别由JP3、JP5三位跳线器选择输出范围。输出可以选择0-5V、0-10V二档。JP3、JP4的选择方法是一样的，跳线器选择方法如下：

0-5V： 1、2号位置短路。

0-10V：2、3号位置短路。

注：

板上跳线器4位（ISP）、三位（tesing closed）为测试用，应该全部空。

.3.  AC1059E的I/O地址及I/O功能说明
.3-1. AC1059E I/O地址分配

AC1059E占用4条地址线, 共有16个I/O地址, 分配如下:
	偏移地址
	     读操作(RD)
	      写操作(WR)

	0 H
	A/D状态STATE,  D0=0  A/D转换结束，：STATE
	A/D输入通道号,   CH=0

-15FH：CH

	1 H
	
	启动A/D转换,  A/D开始
转转，   RUN

	2 H
	A/D结果低8位:  ADL
	D/A通道0数据低4位:  DAL0

	3H 
	A/D结果高4位:  ADH
	D/A通道0数据高8位:  DAH0

	4H
	
	  D/A通道1数据低4位:  DAL1

	5H
	
	  D/A通道1数据高8位:  DAH1

	6H 
	
	AC1059E模式寄存器MODE

	8H 
	读8253计数器通道0的数
据，TCH0
	写8253计数器通道0的数
据，CH0

	9H 
	读8253计数器通道1的数
据，TCH1
	写8253计数器通道1的数
据，CH1

	AH
	
	写8253定时器通道的数据，
通道＃2， TM

	BH
	
	8253控制字

	CH
	读入数字I/O的PA口数据
	写入数字I/O的PA口数据

	DH
	读入数字I/O的PB口数据
	写入数字I/O的PB口数据

	EH
	读入数字I/O的PC口数据
	写入数字I/O的PC口数据

	FH
	
	数字I/O的状态控制字


例: 如果要启动A/D操作,  BASE=1H 写,  而SEG=210H,  则操作地址为: 210+1=211H 写
            MSC:   OUTP(0X211,0);

         BASIC:   OUT  &H211, 0

BOLAND C:   OUTPORT(0X211,0);

相应的如读A/D状态STATE:

          MSC:  i=inp（0x210）；
         BASIC:  I=INP（&h210）
BOLAND C：i=inport（0x210）；
3-2: AC1059E操作地址详解:
· STATE:  0H 读, A/D状态：
读入8位数据: D7 - D0对应表示。

	D7
	D6
	D5
	D4
	D3
	D2
	D1
	D0

	X
	X
	CLKO2
	CLKO1
	X
	X
	X
	ADST


ADST（D0）：ADST=1 时,  A/D正在转换、ADST=0 时,  A/D转换结束。

CLKO1：1号定时器/计数器输出。

CLKO2：2号定时器/计数器输出。

    例:   MSC语言:       do{

                                  i=inp(0X210)  & 1;

                         }while(i!=0);        // A/D转换结束
            BASIC:           10    I=INP(&H210)

                             20    I = I AND 1

                             30    IF I <> 0 THEN GOTO 10

· RUN:  1H写, 启动A/D转换
向1H口写入任何一个8位数字
1.
查询状态及定时器状态时：A/D开始转换操作
2.   定时器外触发状态：容许外触发启动转换，写入RUN后当有一个触发上升边沿脉冲出现时，A/D在定时器控制下开始转换操作。
3.
BURST模式：在设置模式字后，A/D在外触发的上升边沿启动，与RUN无关。
 例:   MSC语言:        OUTP(0X211,0);

       BASIC:           10  OUT &H211,0

· CH:  0H写,  送A/D采样的通道号及设置程控增益
CH的低4位: D3 - D0 (0-15)表示设置的A/D通道号, 对应A/D输入16通道的第1道到第16道.

 D7     D6     D5    D4    D3    D2    D1    D0

D3-D0 =  0 -15： 对应选择输入通道： 0 -  15

D5，D4＝0，1，2，3对应选择输入放大增益为G＝1，2，5，10倍。

	D5D4
	G

	00
	1

	01
	2

	10
	5

	11
	10


· ADH、ADL：3、2H 读操作－读A/D转换结果
ADH：高4位结果，ADL：低8位结果。定义如下：
      D7   D6   D5   D4   D3   D2   D1   D0

ADH： 0    0    0    0   AD11 AD10 AD9  AD8   

ADL：AD7  AD6  AD5  AD4  AD3  AD2  AD1  AD0 

AD11－AD0：12位A/D转换结果，计算方法如下：
数据＝DATA＝ADH*256＋ADL

对应电压（双极性(​5V）：

V＝（DATA－2048）*  5.000  /  2048 / G (V)

对应电压（双极性(​10V）：

V＝（DATA－2048）*  10.000  /  2048 / G (V)

对应电压（单极性0-10V）：

V＝ DATA * 10.000  /  4095 / G (V)

****  输入放大器的放大倍率为：G＝1，2，5，10

例：（双极性状态）
MSC:     adh=inp(0X213);

               adl=inp(0X212);

               data=adh*256+adl;

               v=(float)(data-2048)*5.0/2048.0/G;

BASIC:   10  ADH=INP(&H213)

                20  ADL=INP(&H212)

                30  DATA=ADH*256+ADL

                40  V=(DATA-2048)*5.000/2048.0/G

· D/A的操作：
二路D/A通道：通道0及通道1的操作方法相同。输出的满度电压范围VDA由跳线器JP3、JP5选择，方法见上一章。二通道D/A的12位数据DAHn，DALn（n=0、1对应通道0、1号）分二次写入，首先写入DAH、然后写入DAL。DAH＝0－255是D/A的高8位数据，DAL＝0－15是D/A的低4位数据。D/A的数据：

DATA＝DAH*16+DAL=0-4095

D/A在输出0－VDA：
输出电压 V＝VDA*DATA/4095 (V)
注意：D/A数据锁存操作时，必须先写入高8位数据DAH，然后写入DAL－低4位数据。
例：单极性0－5V输出，输出电压为2.5V， DATA＝2048

MSC：   data=2048;

                datal=data & 0xf;

                datah=data/16;

                outp(0X213,datah);

                outp(0X212,datal);

·  C，D，E，FH，读/写操作：数字8255 I/O读写
C、D、EH对应三个8位可编程数字输入、输出口的PA，PB，PC的读入或写入。
FH：是PA，PB，PC状态（设置为输入或输出）的控制寄存器。可编程数字I/O芯
片为8255，用户可以参照相应的手册。
FH的定义：
D7    ＝1

D6    ＝0：
D5    ＝0

D4    ＝1：PA为输入口，＝0：PA为输出口
D3    ＝1：PC口的高4位PC4－PC7为输入，＝0：输出
 D2    ＝0

D1    ＝1：PB口为输入口，＝0：PB输出口 

D0    ＝1：PC口的低4位PC0－PC3为输入口，＝0：输出
可编程数字芯片8255还支持其它的操作方式，用户可参考INTEL8255的操作手册。
例：设置PA，PB，PC为输出状态，向PA口输出数据DATA＝55H

MSC：
outp(0X21f,0x80);     //  set  8255 state

outp(0X21c,0x55);   // write data to 8255's PA port

BASIC

10   OUTP &H21F,&H80

20  OUTP &H21C,&H55

· 6H写操作，MODE，A/D的工作模式
功能：设置A/D工作模式，或采样中中止采样操作。
定义：
D7：IRQEB，＝0：禁止中断申请，1：容许中断
D6

D5：GT1，＝0：禁止计数器＃2－CH1工作，=1：容许
D4：GT0，＝0：禁止计数器＃1－CH0工作，=1：容许
D3

D2

D1：M1

D0：M0
M0，M1模式控制字，定义

	M1M0
	  A/D启动方式

	00
	软件

	01
	定时器

	10
	BURST模式

	11
	外触发定时器模式


说明：
1. 软件：用户写入RUN后，启动转换一次。
2. 定时器：用户写RUN后，转换由定时器控制启动。
3. BURST：用户启动RUN后，外触发输入每一次上升边沿脉冲触发一次转换。
4. 外触发：写入RUN后，外触发如果有一个上升边沿脉冲，开始由定时器启   动、控制转换。
· 8，9，A，BH操作，定时器及计数器8253的操作。
    AC1059E具有一片8253定时计数芯片，8253具有三个16BIT定时或计数通道，CH0、CH1、CH2。及一个初始化控制通道－TCNRL。CH2用于Ac1059E的定时器；CH1、CH0开放给用户。Ch0、Ch1只能工作在计数、脉冲发生二种模式。所有8253的数据寄存器为16BIT寄存器，设置写入或读出时分为二次写入，第一次写入低8位，第二次写入高8位。对相应的同一个地址进行二次操作。注意：读或写操作必须连续进行二次操作。
CH0，CH1，CH2对应的偏移地址为：8，9，AH

TCNRL的BASE地址为：BH，初始化时写入三个控制数据：B4H，30H/36H，70H/76H，对应设置CH0，CH1：计数状态/方波发生，CH2：脉冲状态。
1. 定时器：CH2，16BIT定时器的输入基准为：1uS，即1MHZ频率。相应的采样频率：f=1000KHZ/N （N：16BIT定时器数据，N=TDATAL+TDATAH*256，TDATAL、TDATAH对应写入8253的低8位与高8位数据）
注：由于转换最大的频率为100KHZ（10uS），因此N>10，N<65535。

2. 计数器/脉冲发生：操作必须与MODE寄存器的GT0，GT1一同应用。方式：
定时、计数器初始化：

1. 设置TCNRL

2. 初始化数据CDATA0，CDATA1（二个16位计数器数据）
3. 设置MODE的GT0，GT1为“1”，启动
注：

1. CH0的TCNRL=30H设置工作在计数模式、=36H工作在方波发生模式（输入时钟由P1或P3输入，P3插座自带1MHZ时钟输出）。

2. CH1的TCNRL=70H设置工作在计数模式、=76H工作在方波发生模式（输入时钟由P1或P3输入，P3插座自带1MHZ时钟输出）。

3. 计数状态输出可以由偏移=0的STATE操作读入，方法见前面的STATE操作。输出=0时表示正在计数、=1表示计数结束或溢出。通道0输出为CLKO1、通道1输出为CLKO2

4. 16位数据N（=1-65535）分二次写入，先写入低8位（datal）后写入高8位（datah），N=datal+datah*256。

8253计数器容许在计数状态实时读入数据，方法：

1. 设置读入操作：命令

	D7
	D6
	D5
	D4
	D3
	D2
	D1
	D0

	SC1
	SC0
	0
	0
	0
	0
	0
	0


SC1、SC0=00：对通道0操作。

SC1、SC0=01：对通道1操作。

2. 读入对应偏移地址的数据，读入操作为二次操作，第一次读入低八位数据datal、第二此读入高八位数据datah。

由于8253为减法计数器，因此数值对应关系如下：

· 对于计数器模式，计数数值为：N-（datal+datah*256），datal、datah为读入的数据。

· 脉冲发生模式，周期=N*（1/fin），fin：输入时钟频率。

注：

· 脉冲输出只能由P3口输出。

· 8253的计数器容许控制在采样模式寄存器（MODE）的D4、D5位
例：设置AC1059E为定时器模式，采样频率为10KHZ=100uS

MSC:

#include<conio.h>

main()

{

      int tdata=100;

      int  mode=1;

//设置模式：
outp(0x216,mode);

//初始化8253，CH2

outp(0x21b,0xb4);

//设置数据低8位及高8位
outp(0x21a,tdata & 0xff);

outp(0x21a,tdata/256);

}

BASIC:

10    OUTP &H216,1

20    OUTP &H21B,&HB4

30    OUTP &H21A,TDATA  AND  &HFF

40    OUTP &H21A,TDATA/256

.4.  AC1059E的编程及硬件说明
.4-1. 模拟输入A/D接口： 

注意事项：
（1） 连接输入信号时，PC应处于关机状态
（2）
最大输入电压<+12V/-12V

（3）
输入信号最好应用屏蔽电缆接线，屏蔽线的屏蔽层只能在一端接地。
（4）
当输入噪音较大时，应用对采样结果进行多次平均的方法          处理，或输入加入滤波器、或配接AC157端子板。
（5）不用的输入通道最好接地。
（6）建立时间：G＝1，2时为10uS，G＝5，10时20uS，建立时间指模拟输入由一个通道转换为下一个通道时，模拟信号的最大稳定时间，建立时间决定了多通道采集时的采样速度。
    AC1059E的模拟输入从DB25插座P1输入，定义见附录。输入极性有两种选择：单极性或双极性，由S5、S6设置，选择方法见第二章。对应的输入幅度为：
	增益G
	单极性输入
	(​5输入
	(​10输入

	1
	0－10V
	-5V - +5V
	-10V-+10V

	2
	0－5V
	-2.5－+2.5V
	-5V-+5V

	5
	0－2V
	-1 － +1V
	-2.5-+2.5V

	10
	0－1V
	-0.5－+0.5V
	-1V-+1V


单极性（UN）输入时电压V＝DATA×10.000V/4095/G（V）
双极性（BIP(​5V）输入时电压V＝（DATA－2048）×5.000/2048/G(V)

双极性（BIP(​10V）输入时电压V＝（DATA－2048）×10.000/2048/G(V)

G＝1，2，5，10倍，由输入通道选择的CH控制（D5及D4）。
DATA：0－4095，12位A/D转换结果。
AC1059E有多种工作模式，如下：
	工作模式
	启动方式
	结束判断方式

	M＝0，查询
	软件启动，RUN
	查询读STATE

	M＝1，定时器
	定时器
	查询或中断

	M＝2，BURST
	外触发的上升边沿
	查询或中断

	M＝3，外触发定时器
	外触发有效后，定时器启动
	查询或中断


下面将分别讨论：
· 查询模式：
流程图
1. 设置模式M＝0（MODE）
2. 设置转换通道及相应的增益（CH）
3. 启动转换，RUN

4. 如果是多通道采集，写入下一个通道号及增益
5. 判断转换是否结束，STATE的D0？＝0

6. 读结果的低8位及高4位
7. 跳转到（3）继续
8. END

例：
MSC

#include<conio.h>

main()

{

      int i,j,k;

      int ch=1,gain=2;  //通道＝1，增益G＝5倍（D5D4＝2）
       int data;       

//MODE

      outp(0x216,0);

       // 通道号及增益
       i=ch+gain*16;

       outp(0x210,i);

        //延时
       for(i=0;i<100;i++);

        /启动转换
        outp(0x211,0);

        //转换是否结束
       do{

                  i=inp(0x210) & 1;

       }while(i!=0);

       //读数
       i=inp(0x212);

       j=inp(0x213);

       data=i+j*256;

}

BASIC

10   OUT &H216,0

20  OUT &H210,(1+2*16)

30  FOR I=0 TO 100:NEXT I

35  OUT &H210，0

40 I=INP(&H210) AND 1

50 IF I<>0 THEN GOTO 40

60 ADL=INP(&H212)

70 ADH=INP(&H213)

80 DATA=AADH*256+ADL

      BURST模式同软件查询模式，但MODE＝2，如果应用中断处理，将读数及通道操作放在中断服务查询中。   

· 定时器及定时器外触发模式
此模式MODE＝1或3。编程流程如下：
1. 设置模式MODE＝1或3

2. 设置起始通道号及增益CH

3. 初始化定时器TCNRL及数据TM寄存器
4. 启动转换RUN

5. 跳转到服务程序
6. 结束，写入MODE＝0

服务程序或中断程序
1. 设置下一个转换通道及增益
2. 判断转换是否结束，STATE的D0？＝0

3. 读数
4. 如果是中断程序，清中断返回，软件查询状态跳转到（1）
5. 结束
例：对通道0采样1000点放在DATA数组中，速度10KHZ，增益G＝2(等效控制字＝1）
MSC：
#include<conio.h>

int data[1000];

main()

{

    int i,j,k;

    int f_ad=100;

    int G=1,CH=0;

//设置输入通道
i=CH+G*16;

outp(0x210,i);

//模式及定时器
outp(0x216,1);

outp(0x21b,0xb4);

outp(0x21a,f_ad & 0xff);

outp(0x21a,f_ad/256);

//启动
outp(0x211,0);

sample();

//停止
outp(0x216,);

}

sample()

{

    int i,j,k;

for(i=0;i<1000;i++)

{

      while((i=inp(0x210) & 1) !=0);

       data[i]=inp(0x212)+inp(0x213)*256;

}

}

4-2:D/A操作
AC1059E具有二路12位D/A转换器，性能：
· 输出0－5V、0-10V。
· 最大输出电流5mA。
· 精度：0.1%

· 分辨率：1LSB

· 输出建立时间小于：50uS

   D/A操作只要向相应寄存器中（通道0：DAH－3H、DAL－2H；通道1：DAH－5H、DAL－4H）写入高8位数据及低4位数据即可。D/A输出电压：
V＝DATA×VDA/4095
DATA：写入的12位数据
VDA：跳线器设置的输出量程。

DATA＝DAH×16＋DAL，DAH＝0－255，DAL＝0－15

   操作时必须先写入高8位，然后写入低4位数据。例：设置输出为：2.5V，DATA＝0X7FF（5V输出）。
MSC：
#include<conio.h>

main()

{

        outp(0x213,0x7f);

        outp(0x212,0xf);

}

BASIC:

10  OUTP &H213,&H7F

20 OUTP &H212,&HF

4－3：开关量－8255，脉冲量8253

    AC1059E的开关量控制芯片是：8255，具有24路，即：8位×3组可编程输入/输出开关量。定义在前面已经有叙述。性能：
· 输出/输入电压：输入：TTL电平，0－5V，输出：0－4V

· 输出电流：最大5mA，典型：2mA

· 输入电流：小于0.1mA

注意：8255的输入电压应小于：5V（最好<4V），否则容易烧毁8255。
脉冲量为8253的二个输入。性能：
· 最大输入频率：2MHZ

· 输入电压0－5V，TTL电平
· 输入电流：最大0.1mA
· 8253的计数器容许控制在采样模式寄存器（MODE）的D4、D5位
    注意：如果外部的输入脉冲为交流电压，应该设置输入钳位，8253的输入如果小于0V（负电压），计数结果将是混乱的。
5.  附录
.5-1. 连接器P1模拟输入定义： 

P1：DB25芯D型插头，孔式，在输入的插头上标有对应的号码。定义如下：

[image: image1.wmf]
输入定义：
· AIN0-AIN15对应A/D输入通道：0-15

· DATOUT0、DAOUT1对应D/A输出通道0、1。

· CLK1A、CLK2A对应计数器输入通道0、1。

· TRIG：外部触发输入。

· 9，22脚对应模拟信号地线（A/D、D/A）

· 25脚对应数字地线（计数器、触发）

注意：模拟与数字地线不能混接。如果前端公用一个地线，模拟与数字地线要分别走线连接到前端的地线上。

P2：数字输入、输出连接器
P2的连接排列顺序：
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定义：
脚：1，2，3，4，5，6，7，8：对应PA0－PA7

脚：9，10，11，12，13，14，15，16：对应PB0－PB7

脚：17，18，19，20，21，22，23，24：对应PC0－PC7

脚：25，26：地线
P3：脉冲输入/输出接口
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· CLK1A、CLK2A：对应计数器或脉冲发生通道0、1的时钟输入。

· CLKO1、CLKO2：对应计数器或脉冲发生通道0、1的输出。

· CLK1M：1MHZ板上时钟输出。

· 9、10脚：地线。
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电位器调整：

注：如果用户没有条件，我们不建议调整板上电位器。

1. AMPZ：调整模拟输入放大器的零点，在G=10时输入为零，测量TP2的+、-二端的电压，调整为“0”。

2. ADG：0-10V满度调整。

3. UZ：0-10V零点。

4. B5：(​5V零点。

5. B10：(​10V零点。

6. DAG0、DAG1：D/A输出通道0、1的满度调整。

.6.  函数说明

6．1．VB函数说明

AC1059函数VB调用说明：

· Public Declare Function AC1059_DAOut_VB Lib "aciont.dll" (


ByVal portio As Long, 


ByVal Base As Long, 


ByVal Data As Long

) As Long

功能：设置AC1059系列DA输出
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：AC1059的基地址

Channal：操作的通道号

Data：装入DA的数据，0-0xfff

函数返回：无
· Public Declare Function AC1059E_DAOut_VB Lib "aciont.dll" (


ByVal portio As Long, 


ByVal Base As Long, 


ByVal Channel As Long,


ByVal Data As Long

) As Long

功能：设置AC1059E系列DA各通道输出
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：AC1059的基地址

Channel：操作的通道号

Data：装入DA的数据，0-0xfff

函数返回：无
· Public Declare Function AC1059_ADSampleAverage_VB Lib "aciont.dll" (


ByVal portio As Long, 


ByVal Base As Long, 


ByVal Channel As Long, 


ByVal Mode As Long, 


ByVal Times As Long

) As Long

功能：
AC1059 AD采样
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：基地址

Channel：操作的通道号及增益控制

Mode：采样模式

Times：采样次数
函数返回：无
注：Mode通常设置为“30H” (&H30)，以使计数器门控处于允许状态，详细说明见前面AD模式MODE。

· Public Declare Function AC1059_SetMode_VB Lib "aciont.dll" (


ByVal portio As Long, 


ByVal Base As Long, 


ByVal Mode As Long

) As Long

功能：
设置1059模式
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：基地址

Mode：1059模式字
函数返回：无
注：Mode通常设置为“30H” (&H30)，以使计数器门控处于允许状态，详细说明见前面AD模式MODE。

· Public Declare Function AC1059_Set8255Mode_VB Lib "aciont.dll" (


ByVal portio As Long, 


ByVal Base As Long, 


ByVal Mode As Long

) As Long

功能：
设置8255模式
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：基地址

Mode：8255模式
函数返回：无
· Public Declare Function AC1059_Read8255_VB Lib "aciont.dll" (


ByVal portio As Long, 


ByVal Base As Long, 


ByVal port As Long

) As Long

功能：
读8255口
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：基地址

port：8255口，0，1，2

函数返回：相应口的数据
· Public Declare Function AC1059_Write8255_VB Lib "aciont.dll" (


ByVal portio As Long, 


ByVal Base As Long, 


ByVal port As Long, 


ByVal Data As Long

) As Long

功能：
写8255口
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：基地址

port：8255口，0，1，2

函数返回：无
· Public Declare Function AC1059_Set8253Mode_VB Lib "aciont.dll" (


ByVal portio As Long, 


ByVal Base As Long, 


ByVal Mode As Long

) As Long

功能：
设置8253模式
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：基地址

Mode：8253模式
函数返回：无
· Public Declare Function AC1059_Set8253Timer_VB Lib "aciont.dll" (


ByVal portio As Long, 


ByVal Base As Long, 


ByVal port As Long, 


ByVal Data As Long

) As Long

功能：
设置8253定时器数据
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：基地址

port：8253口，0，1，2

Data: 16位设置数据

函数返回：无
· Public Declare Function AC1059_Get8253Timer_VB Lib "aciont.dll" (


ByVal portio As Long, 


ByVal Base As Long, 


ByVal port As Long

) As Long

功能：
读8253定时器,返回16位8253数据。
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：基地址

port：8253口，0，1，2

函数返回：相应定时器的16位数据

6．2．VC函数说明

AC1059函数VC调用说明：
· AC1059_DAOut(HANDLE portio, int Base, int Data)

功能：设置AC1059系列DA输出
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：AC1059的基地址

Data：装入DA的数据，0-0xfff

函数返回：无
· AC1059E_DAOut(HANDLE portio, int Base, int Channel, int Data)

功能：设置AC1059E系列DA板各通道输出
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：AC1059的基地址

Channel：操作的通道号

Data：装入DA的数据，0-0xfff

函数返回：无
· AC1059_SetMode(HANDLE portio, int Base, int Mode)

功能：
设置1059模式
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：基地址

Mode：1059模式字
函数返回：无
注：Mode通常设置为“30H” (&H30)，以使计数器门控处于允许状态，详细说明见手册AD模式MODE说明。
· AC1059_Set8253Mode(HANDLE portio, int Base, int Mode)

功能：
设置8253模式
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：基地址

Mode：8253模式
函数返回：无
· AC1059_Set8253Timer(HANDLE portio, int Base, int nTimer, int TimerValue)

功能：
设置8253定时器
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：基地址

port：8253口，0，1，2


timervalue:16位数据
函数返回：无
· AC1059_Get8253Timer(HANDLE portio, int Base, int nTimer)

功能：
读8253定时器
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：基地址

port：8253口，0，1，2

函数返回：相应定时器的16位数据
· AC1059_Set8255Mode(HANDLE portio, int Base, int Mode)

功能：
设置8255模式
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：基地址

Mode：8255模式
函数返回：无
· AC1059_Read8255(HANDLE portio, int Base, int Channel)

功能：
读8255口
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：基地址

port：8255口，0，1，2

函数返回：相应口的数据
· AC1059_Write8255(HANDLE portio, int Base, int Channel, int Data)

功能：
写8255口
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：基地址

port：8255口，0，1，2

函数返回：无
· AC1059_ADSampleAverage(HANDLE portio, int Base, int Channel, int Mode, int Times)

功能：
AC1059 AD采样
参数说明： 


Portio：驱动句柄；

Base：基地址

Channel：操作的通道号及增益

Mode：采样模式

Times：采样次数
函数返回：无
注：Mode通常设置为“30H” (&H30)，以使计数器门控处于允许状态，详细说明见手册AD模式MODE说明。
6．3．AC1059E－DOS下MSC库程序说明
AC1059E提供了一个MSC（MicroSoft   C）语言的库的原码程序。及一个测试软件。同时提供了一张光盘，上面有windows95/98/Nt的驱动及使用说明。

DOS部分：

· AC1059E：AC1059E的测试软件
· M1059.C：MSC库
声明：所有软件为附赠软件，属于W&W  LAB所有，未经许可不能用于单独的商业目的。
M1059库说明：
注意：
1. M1059使用时必须声明I/O的BASE地址及相应的INCLUDE文件，                           例：”int  AC1059E_iobase=0x210”及“include<conio.h>“

2. 不要使用AC1059E_开头的变量。
M1059.C中含有如下程序：
AC1059E_setch(int ch, int gain)

功能：设置输入通道号及输入增益
返回：无
变量：
ch：模拟输入通道号，INT类型，范围：0－15：对应输入通道0－15

gain：输入程控增益，INT类型，范围0－3，对应增益：G＝1，2，5，10倍
例：设置通道为：2，增益：G＝2

#include<conio.h>

int AC1059E_iobase=0x210;

main()

{

      AC1059E_setch(2,1);

}

AC1059E_ini(int MODE, int IRQ)

功能：设置AC1059E的工作模式及中断容许
返回：无
MODE：
· INT类型
· MODE＝0，1，2，3，对应：AC1059E的模式：0，1，2，3即：查询、定时器、BURST、外触发模式
IRQ：
· INT类型
· IRQ＝0：禁止中断，＝1：容许中断
int  AC1059E_pad(void)

功能：应用查询模式对设置的通道进行一次采样（MODE＝0）
返回：INT类型，采样转换结果，范围：0－4095

例：对通道”0“采样，增益G＝2

#include<conio.h>

int AC1059E_iobase=0x210;

main()

{

    int data;

    float v;

    int G=2;

    AC1059E_ini(0,0);

     AC1059E_setch(0,1);

    data=AC1059E_pad();

//电压
    v=(float)data*10.000/(float)G/4095;

}

AC1059E_tad(unsigned int TIME, unsigned int LENGTH, int *DATA)

功能：应用定时器（或定时器外触发模式，应设置MODE＝1或3），对设置通道采样
返回：无
变量：
TIME：采样周期（速度）控制变量
· 类型unsigned int 

· 范围：10－65535，对应转换周期10uS-65535uS/次
LENGTH：采样长度
· 类型：unsigned int

· 范围：1－65535：对应采样长度为：1－65535点
*DATA：指针，指向存储采样结果的数组
· 类型：int 

例：对通道”0“（G＝2）采样，速度10KHZ，长度1000点，结果存储在：DATA中
#include<conioo.h>

int data[1000];

main()

{

     int i,j,k;

//模式
AC1059E_ini(1,0);

    //通道及增益
AC1059E_setch(0,1);

//采样
AC1059E_tad(100, 1000, data);

}

AC1059E_setdio(int PA, int PB, int PC)

功能：设置开关量8255的输入或输出状态
返回：无
PA：INT变量，＝0：设置PA口为输出状态，＝1：输入状态
PB：INT变量，＝0：设置PB口为输出状态，＝1：输入状态
PC：INT变量，＝0：设置PC口为输出状态，＝1：输入状态
AC1059E_rdio(int PORT)      AC1059E_wdio(int PORT,int DATA)

功能：AC1059E_rdio 从8255的一个口读入数据
           AC1059E_wdio向8255的一个口写入数据
int PORT＝0，1，2：表示对PA、PB、PC口读写
int DATA:写入8位数据，＝0－255

例：设置8255的PA，PB口输入，PC口输出，并读入PA，PB数据，向PC写入数据55H

#include<conio.h>

int AC1059E_iobase=0x210;

main()

{

      int dpa,dpb;

      int dpc=0x55;

     AC1059E_setdio(1,1,0);

     dpa=AC1059E_rdio(0);

     dpb=AC1059E_rdio(1);

     AC1059E_wdio(2,0x55);

}

AC1059E_fcounter(unsigned int *data, int time)

功能：利用＃1，＃2号计数通道计数
变量：
*DATA：INT 类型指针，指向一个2二个变量的数组（DATA[2])

DATA[0]：表示计数结束后计数器＃1的数据（计数器初始化的数据为：0XFFFFH＝65535）
DATA[1]：表示计数结束后计数器＃2的数据（计数器初始化的数据为：0XFFFFH＝65535）
TIME：INT类型，计数器计数测量的周期或持续时间，单位为：mS,  time=1-10000, 即：1mS到10S

计数器＃1，＃2的真实计数数值为：
CNT0＝65535u－DATA[0]

CNT1＝65535u－DATA[1]

注意：应用此程序会影响A/D的操作。
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