    AC1451                                   W & W   LAB


ＡＣ１４５１
· 四位半双积分Ａ／Ｄ变换器
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· １路差分扩展输入
· ８BIT Ｄ／Ａ变换器
· ２４路数字量Ｉ／Ｏ
· Ａ／Ｄ变换器时钟软件可调
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       AC1451是一块包含A/D,D/A,I/O的高精度多功能PC插卡。由16路单端／ 8路差分输入的四位半双积分模数变换器，8BIT 数模变换器，可编程的双向数字I/O 口，PC总线接口等电路组成。其中的模数　　变换器时钟可由软件设定，利于精度，速度和干扰抑制方面的特殊要求。使用方便灵活，可满足许多方面尤其是对精度有较高要求的应用　　的需要。
［基本性能参数］
    <1> 模拟输入和模数变换
        * 16路单端信号输入／ 8路差分信号输入／1路差分扩展信号 

           输入
        * 测量范围：-1.9999V - +1.9999V

        * 最大输入范围：-5V < VIN < +5V

        * 输入阻抗：> 10M ohm

        * 分辨率：  100uV ／ 0.005% 量程
        * 测量精度：0.1%

        * 测量速率：10次／秒（最快）
        * 数据格式：四位半 BCD码，并含极性和过／欠量程标志
    <2> 数模变换及输出
        * 输出范围：0 - 5V

        * 最大输出电流：<10mA

        * 分辨率：  8BIT

        * 精度：    1.0%

        * 建立时间： < 10uS 

        * 数据格式：8位二进制码
    <3> 数字输入／输出  （8255-Port A/B/C）
        * 输入／输出通道：24 路
        * 输入／输出电平：TTL

        * 输出驱动能力：5毫安/路 

    <4> PC机接口  

        * I/O 地址空间，译码范围：A9-A3，100H－3FFH

［使用及安装］
    <1> 板基地址选择
        * 板基地址由  JP1（在插板的左下脚）上跳线器的安装予否
          决定。JP1右边７个位置为A9-A3（右至左），安装为 0，
          否则为1．例如：板基地址300H，跳线位置如下：
左         

  .  .  .  .  .  .  .  .

      A3 A4 A5 A6 A7 A8 A9

 * : 安装跳线器      X : 不安装
例：选择板基地址300H，跳线位置如下：
  左         

 *  *  *  *  *  X  X

      A3 A4 A5 A6 A7 A8 A9

       *  板上I/O端口的实际地址等于板基地址加上端口偏移地址
          (0H - 7H)。例如：板基地址300H,A/D数据寄存器地址偏
          移为1H， 则A/D数据寄存器在PC总线上的I/O地址为  

          301H。
    <2> 板上I/O端口由可编程外围接口芯片8255的Port-A/Port-B/Port-C 构成． 8255有四个寄存器：A, B, C,命令。偏移地址分别为：
        4H, 5H, 6H, 7H． 用户可以使用8255的所有方式。
       （关于 Intel 8255A PPI 更详细的说明请参阅有关的技术资料）
   <3> 状态寄存器和控制寄存器：
        * 状态寄存器  (0H/读)

          D7-D5:  未用
          D4: A/D 极性标志          1=正 0=负
          D3: A/D 过量程标志        1 有效
          D2: A/D 欠量程标志        1 有效
          D1: A/D 数据准备好标志    0= A/D数据未锁存 

                                    1=A/D数据已锁存
          D0: A/D 转换标志          0= A/D转换完  

                                    1=正在转换
        * 控制寄存器  (0H/写)

          D7 - D6:A/D运行时钟选择
                  D7 D6               A/D转换速度
                  0  0        56KHZ   约1.5次/秒
                  1  0        112KHZ  约3次/秒
                  0  1        224KHZ  约6次/秒
          D4 - D0:模拟通道及方式选择  

          D4 D3

          0  0       选择八路差分输入 ( DCH0 - DCH7 )

          0  1       选择第一个八路单端输入  ( SCH0 -  SCH7 )

          1  0       选择第二个八路单端输入  ( SCH8 -  SCH15 )

          1  1       选择外部扩展差分输入
                  D2 D1 D0              

                  0  0  0     选择 SCH0 / SCH8 / DCH0

                  0  0  1     选择 SCH1 / SCH9 / DCH1

                  .  .  .

                  1  1  1     选择 SCH7 / SCH15 / DCH7

   <4> 四位半双斜积分模数变换器芯片7135是模数变换部分的主要部件。
              这部分占用了四个口地址，如下；
          偏移地址        读                  写
            0H          A/D状态／标志位     控制寄存器
            1H        * A/D数据寄存器       (D/A转换器)

            2H          未用              * 启动A/D转换
            3H          未用              * 强行终止A/D转换
            *  (02H/写) 和 (03H/写) 两个地址的操作功能与写
               入的数据无关。
            *  (01H/读) 当A/D转换完成后，对该地址进行五次读
             　操作，可四位半的转换结果从万位到个位依次读出。
             　注意：每次转换完成后只可依次读结果一遍！
    状态寄存器的D0和D1在启动转换时D0被置一，D1被清零，在转换完成后D0被清零，在转换结果被锁存后D1被置一。
    建议将A/D 时钟设置为112KHZ，这样能获得比较好的综合效果。
    模数变换器的基准电压售出前被校准在1.0000V， 即：EF=1.0000V。
    输入满度电压 VINmax= 2VREF．用户如有特殊需要可在100mV - 2V之间调整VREF，Ｒ４为VREF的调整电位器，VREF可在7135的第２和第３脚间测出．对于硬件或7135不够熟悉的用户，建议不要调整REF  。
V＝DATA×2.0000 /19999 (V)

DATA：转换的结果
   下面给出一个完成模数变换的示范程序：（板基地址为300H）
    10 CLOCK%=&H80

    20 CH%=&H8                       ; 使用SCH0

    30 OUT &H300,CLOCK%+CH%       ; 置控制寄存器
    40 FOR I%=0 TO 100:NEXT I%      ; 延时几十毫秒以等信号切
                                             换后稳定
    50 OUT &H302,0                    ; 启动A/D转换
   60 FL%=INP(&H300)                 ; 读A/D结果锁存标志
   70 IF (FL% AND &H3)=&H2 THEN 90     ; 叛断是否转换完
   80 GOTO 60

   90 IF (FL% AND &H10)=&H10 THEN POL%=1 ELSE POL%=-1

                                              ; 判断极性
   100 W5%=INP(&H301)                  ; 读万位
   110 W4%=INP(&H301)                  ; 读千位
   120 W3%=INP(&H301)                  ; 读百位
   130 W2%=INP(&H301)                  ; 读十位
   140 W1%=INP(&H301)                  ; 读个位
   150 ADC%=POL%*(W5%*10000+W4%*1000+W3%*100+W2%*10+W1%)

                                              ; 得到最后转换数据
    <5> 数模变换部分采用了8BIT数模转换器DAC0832。这一部分占用口地址：1H/写，使用时只需向该地址写入转换数据即可。输出电压
                  V＝DATA×5/255（V）
        DATA：写入的数据
        下面给出一个数模变换的示范程序：（板基地址为300H）
          10 OUT &H301, &H80

        这个程序使电路输出一个2.5V的电压．
    <6> 安装
    首先在JP1上确定板基地址，然后将该板插入PC机的一个空插槽内，再将联接外部设备的电缆插头插入板上的Ｄ型插座内，确认插接紧固后即完成安装。
    <7> 外部联接插座说明及地址一览
 * Ｄ型插座：该插座与金属安装挡片连接在一起，位于板子外端。
          ｜＼
          ｜　＼
          ｜1 　｜       * 15,17,19,21,23,25: SGND

          ｜  14｜       * 1,14,2,3,16,4,5,18: SCH0 - SCH7

          ｜2 　｜         6,7,20,8,9,22,10,11    : SCH8 - SCH15

          ｜  15｜       * 13: VOUT

          ｜3 　｜       * 24,2: EIN+,EIN-

          ｜  16｜
          ｜4 　｜       * SGND: 信号地
          ｜  17｜     * SCH0 - SCH15: 第0号到第15号单端信号输入
          ｜5 　｜       SCH0 - SCH7 对应差分输入第0到第7号通道
          ｜  18｜                    的正极性
          ｜6 　｜       SCH8 - SCH15对应差分输入第0到第7号通道
          ｜  19｜                     的负极性
          ｜7 　｜       * EIN+,EIN- : 扩展差分输入
          ｜  20｜       * VOUT : D/A 数模变换器输出
          ｜8 　｜
          ｜  21｜
          ｜9 　｜
          ｜  22｜
          ｜10　｜
          ｜  23｜
          ｜11　｜
          ｜  24｜
          ｜12　｜
          ｜  25｜
          ｜13  ｜
          ｜   ／
          ｜／
 * 双排针插座：该插座在板子的左上角，用于数字量的输入／输出
  2  4  6  8  10  12  14  16  18  20  22  24  26  

  1  3  5  7   9  11  13  15  17  19  21  23  25

                   缺     口
 脚1 - 8 : PA0 - PA7            

 脚9 - 16 : PB0 - PB7            

 脚17 - 24 : PC0 - PC7   

 脚25，26：地线 GND

* PA,PB,PC 分别代表8255的A,B,C三个端口              .               

* 地址一览 

           偏移地址            写                  读
            0H             控制寄存器         状态寄存器
            1H             数模变换器        A/D转换数据寄存器
            2H             启动A/D               未  用
            3H             停止A/D转换           未  用
            4H             8255 Port-A         8255 Port-A

            5H             8255 Port-B         8255 Port-B

            6H             8255 Port-C         8255 Port-C

            7H             8255 控制            非  法
注： 本文用到的地址均以十六进制表示
PAGE  
1

